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Letmo ulozené kolo je pohanéno elektromotorem s linearni charakteristikou (viz. graf zavislosti
hnacitho momentu na otadckach). Pocate¢ni stav kola je klidovy. Moment setrvacnosti kola s
hiidelem je I. Urcete uhlovou rychlost kola w; v Case t; a pocet otoceni Ny, které kolo za Cas t;
vykona.
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Nejdiive si ze zadané linedrni charakteristiky odvodime vztah pro zavislost hnacitho momentu na
otackach (jde o rovnici ptimky):
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Pohyb je nerovnomérny, proto jej budeme fesit integraci: Do pohybové rovnice dosadime:
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Provedeme separaci proménnych a budeme integrovat:
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Ziskame vztah pro zavislost uhlové rychlosti na case:
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Abychom zjistili, kolikrat se kolo za Cas t; otoci, je tfeba zjistit jesté zavislost thlové drahy na
case. Tu ziskdme tak, Ze jesté jednou budeme integrovat. Do ziskané zavislosti thlové rychlosti
na Case dosadime:
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Pocet otoceni kola ziskame tak, ze thlovou drdhu vydé€lime 27



